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Projektinformationen

« Fachkraftemangel im
Gesundheitswesen

« Unterstiitzung im Arbeitsalltag und
Abnahme von zeitintensiven Arbeiten

- Komplexe Arbeitsumgebung in Spital

« Technische Innovation fiihrt zu
neuen Moglichkeiten

« Austausch mit Pflegepersonal als
Schliissel fiir eine erfolgreiche
Entwicklung
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Sprachsteuerung des Roboters

HSLU

o

i

User

|||l||-|t

26. Marz 2025

u||‘||-|r

Speech Language
Interface Understanding

I
|
|
» |
|
] l
transcribe audio :
] .
“"geh zur station" .

-

m

<
convert text to speech

]

verstanden, ich gehe zur station"

text interpretation

)

publish("goto_station")

publish("accepted")

publish("idle")

ROSbridge

py-ros-interface

HCRobot

ROS

K

—publish("goto_station")

publish("accepted")

mnj Py

execute action node "station"

publish("idle")

c———

Seite 3



Sprachsteuerung des Roboters
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Autonomie in einer komplexen Umgebung
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Ausblick

- Integration eines Greifarmes:
Damit die Roboterplattform neue Aufgaben Gbernehmen kann, wie z.B. Objekte halten,

auflesen, Tluren 6ffnen oder Lifte bedienen.

« Roboter-Testumgebung:

Realisierung einer realen Testumgebung auf dem HSLU Campus.

* Fertigung und Systemtests:

Aufbau soll an der T&A entwickelt, realisiert und getestet werden.

« Strategische Partnerschaften:

Es werden Kooperationspartner in Forschung und Lehre gesucht.

« Externe Zusammenarbeit:

Industriepartner sind fir eine erfolgreiche Umsetzung ebenfalls notwendig.

« Zielgruppe aktiv in Entwicklung involvieren:
Mitarbeitende in der Pflege sollen die Mdglichkeit haben, mit dem Roboter zu arbeiten und

ihn zu testen.
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Vielen Dank fur
Ihr Interesse!

Hochschule Luzern

Technik & Architektur

Institut fir Maschinen- und Energietechnik IME
Mattia Heuberger

Wissenschaftlicher Mitarbeiter

T: +41 41 349 35 26
mattiachristoph.heuberger@hslu.ch
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